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1. Mechanizace a automatizace

— mechanizace, komplexni mechanizace, automatizace, stupn¢ automatizace, tloha
cloveka v jednotlivych etapéch.

— duvody pro zavadéni automatizace, jeji vyhody a nevyhody, robotizace, jeji piinosy
a rizika, popis a vyuziti mobilnich robotd.

2. Ovladani a regulace

— blokové schéma automatického ovladani, princip, nazvy jednotlivych veli¢in, vyhody
a nevyhody, pfiklady pouziti.

— blokové schéma automatické regulace, princip, nazvy jednotlivych veli¢in, vyhody
a nevyhody, fidici strategie, ptiklady pouZiti.

3. Programovatelné automaty (PLC)
— blokové schéma programovatelného automatu, funkce jednotlivych bloki.
— zakladni parametry fidiciho systému typu PLC, rozdé¢leni PLC.

4. Vstupy a vystupy programovatelnych automatii (PLC)
— typy vstupll a vystupll programovatelnych automat, jejich pouZiti.
— konkrétni schéma pfipojeni jednotlivych periferii k PLC.

5. Programovani fidicich systému (PLC)
— postup vykondvani programu v PLC, problematiku procest a jejich priorit.
— druhy programovacich jazykl pouzivanych v PLC, ¢asovac a ¢ita¢ a jejich pouZziti.
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6. AKk¢Eni Cleny I

— rozdéleni a princip elektrickych motort (sttidavych, stejnosmérnych), jejich
charakteristiky.

— zpusoby fizeni motort (spojité i nespojité), zapojeni hvézda/trojiihelnik, ovladani
pomoci dvou tlacitek.

7. AKéni ¢leny 11
— stykac a relé, jejich funkce, pouziti a popis, rozdil mezi relé a stykacem.
— ptiklady zapojeni v automatiza¢nich obvodech (piipojeni k PLC).

8. Snimace fyzikalnich velicin

— blokové schéma snimace, jeho princip, rozdéleni snimact, rozdil mezi klasickym
a ,,inteligentnim‘ snimacem.

— zakladni parametry snimaci, unifikované signaly.

9. Snimace polohy a tihlu otoceni
— méfeni vzdalenosti a polohy pouzivané v automatiza¢ni technice, princip.

— méfeni thlu otoceni pomoci inkrementalniho snimace, zptisob detekce sméru
otaceni.

10. Snimace vySky hladiny a priitoku
— méfeni vysky hladiny kapalin pouzivané v automatizacni technice, princip.

— meéfeni pritoku kapalin pouzivané v automatizacni technice, princip.

11. Snimace teploty a tlaku

— meéfeni teploty (odporové, termoelektrické, bezdotykove) pouzivané v automatizacni
technice, princip.

— méfeni tlaku pouzivané v automatizacni technice, piezoelektricky a piezorezistivni
jev.

12. Snimace pFritomnosti
— snimace optické, kapacitni, induktivni, magnetické, jejich princip, pouziti a zptsob
pfipojeni k fidicim jednotkam.

— statické pfevodni charakteristiky snimact (analogovych, binarnich).

13. Logické rizeni
— vyrok, hypotéza, pravdivostni ohodnoceni, pouziti logického jazyka k feSeni
automatizacnich uloh.

— blokové schéma kombinac¢niho a sekvencniho obvodu, jeho funkce, rozdil mezi
sekvenénimi a kombina¢nimi logickymi obvody.
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14. Spojita, nespojita a Cislicova regulace
— princip spojité, nespojité a Cislicové regulace, konkrétni piiklady z praxe.

— typické pribéhy jednotlivych signdlii u spojité, nespojité a Cislicové regulace,
vyhodnoceni kvality regulace.

15. Prenosy a piechodové charakteristiky systému

— prechodové charakteristika, zadkladni pfenosy systému a jim odpovidajici pfechodové
charakteristiky.

— souvislost parametrt prenost s piechodovymi charakteristikami, ptiklady téchto typt
systému z praxe.

16. PID regulatory

— blokové schéma PID regulatoru, funkce jednotlivych slozek, pfechodové
charakteristiky jednotlivych slozek PID regulatoru.

— vliv jednotlivych slozek PID regulatoru na regulacni d¢;j.

17. Mé¥ici pristroje
— zékladni pfistroje pro méteni elektrickych veli¢in, jejich rozdéleni, principy
a konstrukce nejpouzivanéjSich méticich soustav, porovnani analogovych
a ¢islicovych méficich pristroja.
— generatory, osciloskopy, logické sondy, multimetry (typy, principy, zakladni
parametry a vyuziti).

18. Metody a chyby méreni
— rozdéleni méficich metod podle riznych hledisek, zdkladni druhy méficich piistroji
a jejich praktické vyuziti.

— chyby méfeni, tfidy pfesnosti, konstanty a citlivosti méficiho pfistroje.

19. Méreni zakladni elektrickych veli¢in (U, I, P) na elektrickych strojich

— druhy elektrickych stroji a jejich vyuziti; postup méteni a pribehy regulacnich
charakteristik stejnosmérného cize buzeného motoru a dynama.

— postup méfeni momentové charakteristiky asynchronniho motoru, skluz, moment
zvratu, ¢inny, jalovy a zdanlivy vykon, u¢inik.

20. Méreni pasivnich souéastek (R, L, C)
— metody méfeni hodnot zakladnich pasivnich elektronickych soucastek, pouzivané
meéfici piistroje.

— problematika méfeni velmi malych a velkych odporti, méfice izolace.
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21. Méreni a diagnostika diod (usmérnovaci, stabiliza¢ni)

— zékladni druhy polovodicovych diod, jejich vyuziti, zdkladni katalogové parametry,
prubéh V-A charakteristik.

— schéma obvodu pro méteni V-A charakteristik usmériiovaci a stabilizacni diody
v propustném i zavérném smeru.

22. Méreni a diagnostika bipolarnich tranzistora

— princip ¢innosti tranzistoru, zékladni zapojeni bipolarniho tranzistoru, pribéh V-A
charakteristik bipolarniho tranzistoru v zapojeni se spole¢nym emitorem.

— diagnostika bipolarnich tranzistord pomoci ¢islicového multimetru.

23. Méreni a diagnostika unipolarnich tranzistoru

— druhy unipoléarnich tranzistorli, zdkladni zapojeni unipolarniho tranzistoru MOSFET
s indukovanym kanalem typu N v zapojeni se spolecnou zdrojovou elektrodou,
prabéh V-A charakteristik.

— princip fizeni unipoldrnich tranzistorti, diagnostika unipoldrnich tranzistort.

24. Méreni a diagnostika vicevrstvych polovodicovych soucastek
— princip ¢innosti diaku, triaku a tyristoru, prubéh V-A charakteristik.

— zapojeni téchto soucastek jako bezkontaktnich spinaci, diagnostika téchto soucastek
pomoci multimetru.

25. Osciloskop a jeho pouziti v méreni a diagnostice

— rozdéleni osciloskoptl, princip osciloskopu a jeho ovladani, porovnani analogovych
a Cislicovych osciloskop.

— pouziti osciloskopu v technické praxi jako diagnostického prostiedku.



